CUPRINS

1. Notluni introduetive . . . . .« + .« &
1.1, Noliuni §i principii fundamentale ale mecanicii
1.2, Pirtile mecanicii ; - Jal g
1.3. Unitiifi de mésurd
1.4, Ecunatii de dimensiuni .
2. Statica punetului material Tiher . . . . . 0 s e e e
2.1, Regula paralelogramului
2.2, Poligonul for{elor Pl et s e
23 Multiplicarea unui veclor cit 0 mirime scalnri
2.4, Expresia analiticil a unui vector in plan . . . g :
2.5, Expresia analiticil a unui vector in spafiu. Beguh pfmr’ilehplpedulm .
2.6. Teorema proiectiilor AL WY % 5 s b s oy se fims e
2.7, Compunerea unui sistem de forfe cnncuzm*te pe cale analiticd .
2.8, Eechilibrul punciului material liber
3. Statlea punciulul materlal supus Ia legilurl o . 0 o o e
3.1. Tor{e active si for{e de legé‘iiurﬂ s
3.2. Axioma legaturilor .+ . .
3.3. Statica punctului materml supus la ]egalur; fara freeare
3.4, Statica punclului material supus Ja legfituri cu freeare
3.4.1. Frecarea cu alunccare . . =
3.4.2. Conul de frecare. Unghiul de frec‘lre B G n B e AN e s o e
3.4.3. Echilibrul punclului material supus la legiiluri cu freearc
4, Siatlen ﬁoliduluirimd uE s e e setasmveeen i Tt sar ey B g el & 18 G 4
4.1, Generalitafi . . . .
4.2, Reducerea unuj sistem dc Eor;e concurente ce aclioneazdl asupra unul qnhd rigid
4.3, Beducerea unui sislem de forfe earecare . . . Ao BT 1e T el B
4.3.1, Meomentul unei forte in raport cu un pun Lt
4.8.2, Momentul unej forfe tn raport ew o nxd . . . .o
4,3.3. Guplul de forfe .
4.3.4, Operaiii de CChl\’{liCll‘}:l PRRT e e sacbe W s dnlon o Sorat

4.3.5. Reducerea unui sistem de forie oarccare ce aclioneazi asupra unuj solid
rigid tn raport cu un punct O . . . o v o e e e ¥
4.3.6. Cazurile de reducere a unuj sistem de forfe oarceare ce ac‘;:oner‘ z’i nsuPra
unui solid rigid . . : .
4.4, Cazuri particulare de sisteme de forh! s fbopinm wen poalain] presd R e o

4.4.1, Sistem de forfe coplanare . . . 0 .« o e Te e e et e e e

4.4.2. Sistem de forfe paralele . . ..o e e e e e e e e

4.4.3. Sistermn de cupluri de forfe . . . . . e e e e
4.5, Echilibrul solidului rigid liber B S o SR B & G

4.6. Echilibrul solidulni rigid supus la legdturi . . . . . .
4:8.1. Axiomin legdturilor: o s w9 aiir s el Weo e b s
4.6.2. Legiturile solidului rigid
4.7. Centre de greulate
4.7.1, Generalitdfi . . . . 5 :
4.7.2, Determinarea centruluj dc gLeulnlc ‘

82

5. Freedirlle In eazul solldulal rigid

5.1, Generalititi e

5.2. Freearea de alunecare .

3. Frecarea de rostogolire

4. Frecarea de pivolare T

.5. Frecarea In articulafiii si hgwo
G. Frecarea in scripeti :
7. Frecarea firelor

6. Statlea sistemelor de corpuri

6.1. Metoda izoldrii corpurilor
6.2, Metoda solidificiirii parfilor

7. Sisteme plane de hare arliculate

7.1. Generalititi : ]
7.2. Meloda separérii noduriinr
7.3 Meloda secfiunilor

58

58
59
59
60
62
62
63

69
69
73
i)

77
78
80




