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Fizica studiazi diferite fenomene ale naturii: mecanice, termice, electrice,
optice, atomice etc. Cel mai simplu dintre ele este miscarea mecanicd, studiats
in cadrul mecanicii. :

Mecanica, numitd clasicd newtoniand, a fost elaboratd in esentd de
ISAAC NEWTON (1643—1727) si expusd in celebra sa carte ,, Principiile
matematice ale filozofiei naturale® (1687), unde sint formulate cele trei legi
sau principit ale mecanicii, precum. gi legea atractiel universale (gravitatio-
nale) (aplicatd la migcarea sistemului solar).

Mecanica se imparte de obicei in trei capitole: cinematica se ocupi cu
descrierea geometricd, spafio-temporald, a miscdrii (coordonate, timp, traiec-
torie, vitezd, acceleratie); dinamica studiaza gi cauzele migcirii (forfele, impul-
sul, lucrul mecanic, energia); statica studiazi echilibrul corpurilor. Mecanica
se mai imparte in: mecanica punctului material, mecanica sistemului de puncte
materiale, mecanica solidului rigid, mecanica fluidelor etc.

In capitolul 1 sint expuse notiuni de cinematicd a punctului material.

1.1. SISTEM DE REFERINTA

Deplasdrile oamenilor, migedrile diferitelor piese ale maginilor unelte,
deplasarea vehiculelor, curgerea apelor, curentii de aer — iatd exemple de
misedri- mecanice. .

Cind vorbim de migcarea mecanici a unui corp, intelegem totdeauna
schimbarea pozitiei sale fafd de alte corpuri, de obicei fatd de Pdmint sau fat{i
de diferite obiecte fixe pe Pdmint (case, borne kilometrice etc.).

Se numeste miscare mecanicd a unui corp schimbarea pozitiei sale fatad
de alte corpuri.

Repausul este un caz particular al migedrii: un corp este in repaus daca
pozitia sa fatd de alte corpuri nu se schimbi.
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